a» 4 roues motrices
(2 roues + 1 roue folle possible)

a» Architecture modulaire et
ouvere

a» Controlable en RS232 ou
en Wifi
a PC x86 embarqué avec une

L] H
WiFibOT .. image XPe(ou Linux Xubuntu

Robot WIFIBOT Lab

Le Wifibot Lab est une plate forme robotigue@dulaire, qui permet de couvrir un
large spectre lié a lbotique mobile, al'informatique industrielle etaux réseaux
sans fil Utilisée par un nombre croissant de centre R&D,a&d’université, et de
laboratoire dans le monde, elle se distingue par sdicit@pet son efficacité.

Le systeme de base est composé dhdssis en aluminiumanodisé, d’'uneamera
USB motorisée de2 capteurs infra rougeet d’'une nappe lasétokuyo URG-
04LX-UGO1 en option Le chassis du robot est contrdlable en utilisant uh po
RS232. L'unité de calcule qui envoie les commandes au esbaine carte
industrielle Intel Atom D510 double coeur au format 3.5 poumnes; une image du
systeme d’exploitation XP embedded SP3 (ou Linux Ubuntiigédidans le monde
de 'embarqué. Une carte WIFI assure la liaison sénaud systeme avec le point
d’acces fourni.

Les utilisateurs peuvent ainsi modifier ou concevoir degnammes directement sur
le robot (VGA/DVI ou bureau distant via WIFI).

Diverses interfaces de contrble et APl sont proposéesitilisateurs avec le code
source en C/C++. Des logiciels avec leurs modules WIFIBE@MMeRTMAPS,
URBI, Matlab ou d’autres peuvent s’interfacer facilement du fait déntglgcité du
protocole RS232 ou Ethernet.

La carte bas niveau moteur est aussi programmable eacQeagiébuggeur ICD2/3 et
loutil MPLAB de Microchip, ou simplement, en utilsaet bootloader intégré.
Divers options peuvent étre ajouté au cour du temps: Catgudsition multi camera
H264, carte firewire, Camera avec DSP Texas Davinty.se

Option

www. wifibot.com
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Capteurs moteur:

l."_ :' Windows Embedded

Control vitesse :

Moteurs:

Dimensions:

Batteries:

Bus de controle
interne:

Protocole de

contrble distant :

Calculateur:

Capteurs:

Logiciels:

Spécifications par défaut

2 codeurs en quadrature effet
hall 2048 tics par tour de roue.

2x PID sur 1 x DSPIC
Microchip 33f

programmes en C
Débuggeur ICD2/3 (option)

4x moteurs 12V
Réduction 52:1 planétaire
156 rpm

L :30cm
W :35cm
H :15cm
W : 3.5Kg

12V NiMh (LIFE 12V possible)
9000 mAH

Chargeur 12V/220V

Path Power Managment

sur 2 Jack : Charge + Alim DC 14-
15v.

RS232.

Le protocole est trés simple et
permet de contrdler le robot via
APl en C/C++ ou par n'importe
gu’elle logiciel du commerce
comme MatLab, RTMAPS,
Robotics Studio, URBI ...

Socket TCP/UDP via WIFI ou
RJ45

Carte industrielle Intel Atom D510
double coeur

1.6Ghz 1G Ram /4G CF

4 x USB 2.0 4 x RS232/485

1 x Mini-Pci + 1x mini pcie ...

2 capteurs infra rouge

1 web cam Pan et Tilt

1 Lidar Hokuyo 4nen option

API| C++ de contréle du robot
2 interfaces de contrble distantes
Serveur web embarqué




Architecture haut niveau
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DSPIC Motor Board

Right Rear

EncoderIN Left

Motors OUT Left
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Free Analog IN 3
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Architecture bas niveau
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Annexe 1

Wi-FilbOT ..

3.5" embedded board with Intel ® Atom ™ dual-core Solution

LE-376 consists of the 13W Intel ATOM D510 and ICH8M, Graphic IFocessing Unit features power-efficient
32-bit 3D graphics core based on Intel GMA 3150 architectureyideo capability with up to 384MB of shared
graphics memory, delivers sophisticated graphics for largdisplay applications and with Dual display types
such as VGA+LVDS, Enables smoother playback for MPEG-2axlec, a standard video compression format
used on Blu-ray, DVDs, broadcasting, and broadband content

Form Factor

CPU

Memory

Chipset

Real Time Clock
Watchdog Timer
Power Management
Integrated Graphics
Video Memory
LVDS Interface
Serial ATA Interface
Solid State Disk
Audio Interface

LAN Interface

Expansion Interface
Internal I/O Port

External IfO Port

Power Requirement

3.5" embedded board

Intel® Atom™ D510, 1.66GHz, 1MB cache (LE-376A)
Package type - Micro-FCBGA (FCBGAS5)

1 x 200-pin DDR2-667 SO-DIMM up to 4GB (LE-376H/A)
Support Non-ECC, unbuffered memory only

Intel® ICHEM

Chipset integrated RTC with onboard lithium battery
Generates a system reset internal timer for Tmin/sec ~ 285min/sec
ACPFI 2.0 compliant, supports power saving mode

Intel® integrated extreme GMA 3150 Technology

Up to 384MB shared with system memony

Chipset Integrated 18-bit single channel LVDS

2 SATAIl interface with 300MB{s transfer rate

1 x Compact Flash Type-ll

Intel® ICHSM integrated with Realtek ALC888 HD Codec
3 x Intel® 82583V Gigabit Ethernet controller

1 % PCle mini card & 1 x Mini-PCl socket

1% Audio, 4 x USB2.0, 1% LVDS, 1 x LCD Inverter, 1 x LPT
1x RS232/4224/5, 4 x R5232, 1 x SMBUS, 1 x IrDA

1xUSB, 3 x RJ45 LAN, 1 x DB15 VGA, 1 x R5232
DC 9V ~ 24V input




Annexe 2



Annexe 3



Annexe 4



Annexe 5

AC/DC Multi-Functional Balance Silent
Charger/Discharger

Chargeur AC/DC Multi-Fonctions
charge/décharge equilibreur silencieux
Avec monitoring USB par PC



Annexe 6



Annexe 7 (Motor 12V 1/51)



Annexe 8 (OPTION)



Annexe 9 (Option)

FREE LINUX SDK



Annexe 10 (Option)



